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Capitulo 1

Introducao

Lorem ipsum dolor sit amet, consectetur adipiscing elit. Vivamus in imperdiet
urna. Quisque convallis vel neque quis finibus. Duis finibus velit nulla, id tincidunt
lacus mattis sit amet. Nulla facilisi. Sed sit amet nibh tristique nisl volutpat fer-
mentum. Sed porta pulvinar ligula, sit amet maximus nibh gravida id. Nulla ac
justo hendrerit, hendrerit nibh sed, blandit augue.

Donec eu aliquet metus, eu malesuada ligula. Ut efficitur ut ligula at sollicitudin.
Proin sed mauris eget ligula ultricies consectetur in nec risus. Aliquam non sapien
at nisi mollis fringilla ut et mauris. Cras volutpat justo in leo congue, non gravida
velit volutpat. Donec laoreet pellentesque mi, ac rhoncus mi dignissim vel. Sed quis
nibh velit.

Nullam at dignissim lacus. Donec euismod malesuada vehicula. Sed molestie est
a nisi sollicitudin tempor. Fusce tincidunt libero sed felis lacinia volutpat. Nulla
eu auctor turpis. Curabitur et nisl id ante laoreet facilisis. Aenean egestas, arcu
non viverra auctor, magna mauris consequat ligula, vitae rutrum nulla lacus in dui.
Integer accumsan libero nulla, vel varius magna finibus et. Aliquam erat volutpat.
In et ligula id nibh faucibus bibendum. Curabitur ornare lectus eu orci placerat,
vitae pretium enim ultricies. Nulla quis enim eget est venenatis imperdiet. Maecenas
mattis urna porttitor, pretium orci eu, vulputate nunc. Mauris vestibulum interdum
dictum. Cras scelerisque congue lorem a rhoncus.

Pellentesque id ex egestas, feugiat nunc ut, pellentesque justo. Maecenas ligula
mi, sagittis eu aliquet at, gravida nec libero. Fusce pulvinar, tortor vel scelerisque

porttitor, erat urna sollicitudin purus, tempor sagittis mauris libero a quam. Proin



nec nisi suscipit, sodales enim ultricies, mattis metus. Mauris sed tellus tellus.
Suspendisse pellentesque metus vitae nulla mollis imperdiet. In hac habitasse platea
dictumst. Sed lorem quam, ultricies vel nulla vitae, porttitor consequat nunc. Etiam
eu lectus nunc.

Curabitur rutrum lobortis vehicula. Duis eros nisl, blandit non nisi et, efficitur
ultricies tortor. Nullam faucibus quam dolor, at auctor dui consectetur sed. Suspen-
disse dapibus nec arcu in mollis. In fermentum hendrerit leo id commodo. Mauris
fringilla mollis velit aliquet lobortis. Mauris quis ligula a arcu vehicula convallis et
sed magna. Nunc ac placerat eros, id fringilla nisl. Sed consectetur aliquam ma-
lesuada. Aenean rutrum enim nec tortor ultrices, id fermentum nunc varius. Duis
rhoncus eu dolor in ullamcorper. Nulla enim mauris, facilisis quis nunc at, egestas
tempus risus. Aenean rutrum fringilla ultricies. Phasellus vel euismod dui. Donec

egestas bibendum interdum.

1.1 Motivacao

Aqui ve fala seus motivos, por mais loucos que eles sejam, para voce ter escolhido

esse assunto tao interessante que eu sei que ¢ o tema do seu Projeto.

1.2 Objetivo

Uma vez eu construi um motor Stirling de latinha de coca cola e queria fazer
um fogao solar pra aciona-lo. O objetivo no caso era construir um motor que nao

utilizasse produtos quimicos como combustivel.

1.3 Metodologia

Pra fazer esse motor eu usei duas latinhas, cortei a primeira numa altura de 6cm
e retirei a tampa, usei um raio de bicicleta para construir o virabrequim, o pistao

foi feito com um pedaco do raio, la de ago e as tampas retiradas das latinhas...



1.4 Organizacao da tese

Preferi organizar assim assim e assado, este ¢ um exemplo de equacao:

x =0y (1.1)

Para criar um simbolo na sua lista de simbolos, basta utilizar o comando symbl
com dois parametros, sendo o primeiro o simbolo, utilizando $ para denotar o modo
matematica no LaTeX. e o segundo parametro sendo a descricao do simbolo.

Deste outro jeito, escrevo a equacao sem numera-la:

r=Yy

Se eu quiser referenciar minha equacao, basta utilizar este comando:

Este é um template da COPPE, que é uma abreviacao para Instituto Alberto
Luiz Coimbra de Pés-Graduacao e Pesquisa de Engenharia. Para criar abreviagoes
na sua lista de abreviacoes, basta utilizar o commando abbrev, com dois parametros,

sendo o primeiro a abreviacao e o segundo a descrigao.



Capitulo 2
Revisao Bibliografica

Aqui eu falo um monte das referéncias bibliograficas, pra cada coisa que eu falar

aqui, eu vou ter que citar alguém. Dessa maneira: [I]



Capitulo 3

Fundamentacao Tedrica

3.1 Meétodos Utilizados

3.1.1 Meétodo de Newton

Pode ser necessario utilizar uma figura para explicar alguma coisa, tal como
mostrar algum método, como o método de Newton para aproximagao de uma fungao,
que consiste em realizar esta aproximacao através da funcao tangente, como mostra

a figura

Figura 3.1: Exemplo de utilizagao do método de Newton

A tag [H] serve para posicionar a figura na posicao exata do texto, caso contrario,

a mesma podera aparecer como objeto flutuante em regices indesejadas devido a



erros no LaTEX. Para referenciar a figura, basta utilizar o comando ref, desta forma:

B.1



Capitulo 4

Resultados e Discussoes

A Tabela [4.1 mostra as variagoes dos parametros escolhidos para andlise.
Se vocé quiser criar tabelas, pra expor seus parametros ou resultados, pode
acessar o site https://www.tablesgenerator.com/ e exportar o cédigo pra cd, fica

algo parecido com o que se vé na tabela abaixo:

Tabela 4.1: Parametros do teste realizado com a matriz de Wilkinson, 3 autovalores

computados.

TValor de “m” N°¢ de iteracoes Tempo de CPU Norma do Residuo

6 100 0,09013 7,1474 x 10712
10 28 0,09025 1,5387 x 10713
20 10 0,100144 5,9011 x 10714
40 6 0,16022 8,67438 x 10714
50 3 0,24034 1,51537 x 1071




Capitulo 5

Conclusoes
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Apeéendice A

Cdédigo Fonte

def hello_world():
print("Hello world!")

## Este eh um exemplo de codigo comentado

return true

10



	Lista de Figuras
	Lista de Tabelas
	Lista de Símbolos
	Lista de Abreviaturas
	Introdução
	Motivação
	Objetivo
	Metodologia
	Organização da tese

	Revisão Bibliográfica
	Fundamentação Teórica
	Métodos Utilizados
	Método de Newton


	Resultados e Discussões
	Conclusões
	Referências Bibliográficas
	Código Fonte

